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I.4.6 Matrice unité . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 20
I.4.7 Delta de Kronecker ou de Dirac . . . . . . . . . . . . 21
I.4.8 Matrice toute pleine de uns . . . . . . . . . . . . . . 21
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II.4.1.5 Inégalité de Schwarz . . . . . . . . . . . . . 43
II.4.1.6 Normalisation d’un vecteur . . . . . . . . . . 44
II.4.1.7 Une variante de la normalisation : Les notes

Z . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 45
II.4.2 Cosinus de deux vecteurs . . . . . . . . . . . . . . . 45
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IV.6.1.5 Déterminant : Matrice 4 × 4 . . . . . . . . . 105

IV.6.2 Quelques propriétés importantes du déterminant . . 106
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